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1. Wstep

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz agamnia dotycze wykonania i odbioru robot,
ktore zostan zrealizowane w ramach zadania:

~.Modernizacja ug¢ wody w miejscowsci Jasié przy ul. Wodnej i Lénej”.

Kod wg Wspdlnego Stownika Zamoéwi¢CPV)

Kategoria 45.31.51.00-9 Instalacyjne roboty eldittbniczne
45.31.00.00-3 Roboty instalacyjne elektryczne

1.1 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako doktimeetargowy kontraktowy przy robotach
wymienionych niej.

1.2 Zakres robot obgtych specyfikaci.

Zakres inwestycji olaty niniejsz specyfikacy obejmuje:

SUW Wodna:
* demonta zestawu pompowego, skiageg¢go st z trzech pomp wielostopniowych
pionowych o wydajngci 85 nt/h,
* demonta agregatu pdotwoérczego typu SW 680 — 100KW
e dostawa i montazestawu pompowego, sktadeg¢go st z trzech pomp oatznej
wydajnaici 1000ni/d przy wydajnéci chwilowej 70ni/h, zapewniajcego wysokéé
podnoszenia 48 metrow. Praca pomp w modelu 2+1 (@Ezynna rezerwa, praca dwoch
pomp zapewnia uzyskanie punktu pracy Q=70m3/h H=$8m
e dostawa i montaagregatu pdotworczego o mocy 125 kVA z uktadem SZR,
« dostawa i monta sprzarki powietrza o wydajni@i 250 dni/min, sterowana za
pomoa przekanika obecnéci powietrza w rurocigu i przekanika czasowego,
e dostawa i monta przeptywomierza elektromagnetycznego zabudowanego
rurociagu osr. DN 80mm,
« dostawa i monta przeptywomierza elektromagnetycznego zabudowanego
rurociagu osr. DN 100mm,
* wykonanie systemu monitoringu i wizualizacji dlaeiiu SUW.

SUW L&na:
e dostawa i monta agregatu pidotwérczego o mocy 60 kVA z uktadem SZR w
obudowie przystosowanej do montana zewatrz,
 dostawa i monta przeptywomierza elektromagnetycznego zabudowanego
rurociagu osr. DN 80mm,
* wykonanie systemu monitoringu i wizualizacji dlaeiiu SUW.

2. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakorob6t oraz ich zgodsé wykonania ze Specyfikag
techniczm warunkow wykonania i odbioru robét i sztukudowlan.

2.1. Uzywane materiaty

Ogodlne wymagania dotyaze materiatow , ich pozyskania i skladowania.

Wszystkie zakupione przez Wykonawanateriaty musz by¢ dopuszczone do obrotu i
powszechnego stosowania. Molgy¢ stosowane wyroby producentow krajowych i zagramjch




posiadajce aprobaty techniczne wydane przez odpowiednigting Badawcze w tym atest PZH .
Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akcepdtavestora.

Zamawiajcy dopuszcza zastosowanie atfzer rownowanych, zastrzegag sobie prawo do oceny

rownowanosci. Dla oceny propozycji rownowaych Zamawiajcy zastrzega sobie prawo do
korzystania z opinii niezateych ekspertéw.

Wymaga s aby Wykonawca dla wszystkich wykonanych elementtakczy atesty, aprobaty

techniczne, karty katalogowe, stosowne obliczeryisiinki, DTR oraz przeszkolit operatora stacji
uzdatniania wody.

Materiaty stosowane do modernizacji stacji SUW powimie:

* Oznakowanie znakiem CE co oznacza dokonano oceny ich zgodwd ze zharmonizowan
normg europejsk wprowadzon do zbioru Polskich Norm , z europejséprobad techniczia
lub krajowa specyfikacp technicza paistwa czionkowskiego Unii Europejskiej lub
Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznprzez Komisi Europejsk za zgoda z
wymaganiami podstawowymi, lub

e Deklaracg zgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlane] wydanynmkgz producenta.
jezeli dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie wgwe maacych niewielkie znaczenie
dla zdrowia i bezpiechstwa okrélonego przez KomigjEuropejsk , lub

* Oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacze, & to wyroby nie podlegage
obowiazkowemu oznakowaniu CE, dla ktorych dokonano ocgodndci z Polsly Normg lub
aprobaj techniczi

2.2. Rodzaje zastosowanych materiatow
Zestaw hydroforowy
Uktad pompowy - zestaw hydroforowy, na bazie ponqmewych wielostopniowych, powinien
by¢ wykonany w standardzie zapewn@m nowoczesnd i wysoky jakas¢ wykonania. Kolektory
i orurowanie oraz inne elementy raeg kontakt z wogl powinny by wykonane ze stali
kwasoodpornej gat. min. 1.4301, a w celu minimajizatrat hydraulicznych oraz mlwosci
zagniedzania s¢ zanieczyszc#e przylacza pomp powinny ywykonane metad ksztattowania
szyjek (tzw. tulejowanie od&j kolektora wieloprzelotowego). Nie dopuszcza sastosowania
orurowania ze stali czarnej. Sterowanie winno zapawwautomatycza prag zestawu utrzymapg
stah wartas¢ cisnienia wody na wygiu za zestawem, co powinno udiwia¢ zabudowanie w
szafie sterowniczej 3 przetwornic ¢stotliwosci z filtrem. Kazda przetwornica estotliwosci
odpowiada za indywidualne ngzanie silnika pompy, przy czym #@a przetwornica posiada
wiasny przetwornik énienia 0-10bar/4-20mA zabudowany na kolektorzezthgm.
Sterownie (oprogramowanie trybu pracy automatygzmejsi umaliwia¢ prag pomp w trybie
~wszystkie regulowane”, aby unlbwié¢ prag catego zestawu pompowego przy optymalnym
zuzyciu energii, wydtaeniu bezawaryjnej pracy pomp oraz armatury.
Z uwagi nasrodowisko pracy kada z przetwornic musi posiatl@procz filtra RFI take dtawik
sieciowy. Jeeli przetwornica cgstotliwosci (z uwagi na wymiary, jak to np. jest w przypadku
pomp elektronicznych) nie posiada dtawika sieciosyeg dtawiki takie naley zabudowa w szafie
sterupco-zasilagcej jako oddzielne elementy wypasaia.
Automatyka uktadu jak i dobrane pompy maiszapewnid kontynuacg pracy przy zachowaniu
parametrow (Q=70 m3/h; H=48 m.) nawet podczas ayeimnego z falownikdéw czy jednej pompy.
Zestaw hydroforowy naky dostarczy jako kompletnie wykonane wdzenie i dostarczone na
obiekt jako gotowy wyréb. W zwiku z tym uradzenia powinny posiadaodpowiedm aprobat
techniczna.
Wyposaenie zestawu hydroforowego:

* Rama néna posadowiona na 4 wibroizolatorach

» Kolektor ssawny DN100 lub DN125




* Manometr cdnieniowy na kolektorze ssawnym
» Zawor odcinajcy 2 1/2" od strony ssawnejidej pompy
e Zawor zwrotny grzybkowy 2 1/2" po stronie ttoczkaidej pompy
» Zawor odcinajcy 2 1/2" po stronie ttocznej pompy
* Tréjfazowe pompy pionowe wielostopniowe, moc 7,5kW
» Kolektor ttoczny DN100 lub DN 125
* Manometr cinieniowy na kolektorze ttocznym
» Przetwornik pomiarowy énienia na kolektorze ttocznym- 3 szt. (oddzielng B&zdego
przemiennika ogtotliwaosci)
* Naczynie przeponowe 0 pojenfco min. 24l. z autoziczem umaliwiajacym szybkie
odfaczenie dla celow kontrolnych (bez koniecgtispuszczania czy agiizania wody)
» Kurki spustowe do wody (strona ssawna i ttoczna)szt.
» Kompletny ukitad sterowania wyposmy w:
- obudowa metalowa zamykana na klucz,
- rozfacznik gtdwny zasilania,
- czteropolowe zabezpieczenie przemwe klasy C,
- zabezpieczenie przageniowe przetwornicy estotliwosci,
- przetwornica ogstotliwosci o mocy 7,5 kW — 3 szt. (oddzielna dlazélaj pompy),
- niezlzdne oprzewodowanie,
- sterownik programowalny nadzogay prag ukfadu (mage stanowd wyposaenie
zabudowanych przetwornic gotliwaosci),
- wentylatory, termostaty, filtry powietrza.

System monitoringu i wizualizacji
Podstawowy zakres dostaw i prac gxeiny z realizagjmonitoringu dla obiektow SUW obejmuje:

» Dostawa i montaszafki telemetrycznej zbieegjej wszystkie sygnaty
* Modut telemetryczny + karta SIM (3lata), moduly saerzé wejs¢ binarnych i wej¢
analogowych
» Kable konieczne do zebrania sygnatébw pgimny szaf sterownicz a dostarczan szaf
telemetrycza
» Komplet zabezpieczesygnatow analogowych dla studng¢lginowych (puszka patzeniowa)
» Oprogramowanie modutu telemetrycznego
» Wykonanie wizualizacji graficznej dla obiektow SUW
» Wykonanie aplikacji rysowania trendow, bilansowaraachiwizacji danych
e Dostawa bramki odbiorczej modutu telemetrycznego karta SIM(3 lata bezptatnej
eksploataciji).
Lista sygnatow:
« Sygnaty analogowe:
- ci$nienie ttoczenia na w§giu SUW
- poziom lustra wody w studni.
e Sygnaty binarne:
- przeptywy wody na wygiu sieci
- wodomierze pomp gbinowych
- praca pomp gbinowych
- awarie pomp gbinowych
- czujniki suchobiegu pompgdinowych
- AUTO pomp gtbinowych
« Kontrola zasilania sieciowego
« Sygnalizacja o wiamaniu:




- do komoér studni
- budynku SUW
* Informacja o pojawieniu giwody w pomieszczeniach budynkéw SUW

Wszelkie dodatkowe prace zwane z demontam | montaem uradzen i aparatury
wymienionych w pkt. 1.2. wykonuje Wykonawca we vt zakresie i na wkasny koszt.

3. Sprzet

3.1. Wymagania ogolne.

Wykonawca jest zobowtany do uycia jedynie takiego speu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké& wykonywanych roboét, zarbwno w miejscu tych roék tez
przy wykonywaniu czynrizi pomochiczych oraz w czasie transportu, zatadunkwitadunku
materiatéw i spretu.

Sprzt uzywany przez Wykonawcpowinien uzyskéa akceptagj Inwestora. Spkg stosowany do
wykonywania rob6t musi kyutrzymany w dobrym stanie i gotowe do pracy, oraz spetria
normy ochrony srodowiska i przepisy dotyaze jego uytkowania. Wykonawca powinien
dostarczy kopie dokumentéw potwierdzgjych dopuszczenie sgite do wytkowania, tam gdzie
jest to wymagane przepisami.

3.2. Serwis

Ze wzgkdow eksploatacyjnych oraz dla zapewnienia prawidjowobstugi gwarancyjnej
i pogwarancyjnej Zamawigy wymaga aby zestaw hydroforowy byly kompletny bjety
catasciowa gwarancy producenta zestawu.

4. Transport.

Samochdd samowytadowczy i indedki transportu odpowiadgje pod wzgidem typow i ilgci,
wymaganiom zawartym w przedstawionej przez Wykorawc ofercie na wykonanie robat,
zaakceptowanej przez Inwestora.

5. Zasady wykonywania robét.

5.1. Montaz aparatury kontrolno pomiarowej.
Urzadzenia kontrolno-pomiarowe montotvazgodnie ze wskazaniami podanymi w instrukcji
montazowej oraz w taki sposob aby zape@ni

 Latwy dostp

» Zabezpieczg przed dosipem osbéb niepowotanych.

5.2. Trasowanie przewodow, kucie bruzd i przeléi

* Trasowanie nalyy wykona& uwzgkdniagc konstrukag budynku oraz zapewnig
bezkolizyjng¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinnacbgrzejrzysta, prosta i
dostpna dla prawidtowej konserwacji i remontow. Wskazgast aby trasa przebiegata w
liniach poziomych i pionowych.

* Bruzdy naley dostosowéado srednicy rury z uwzgidnieniem rodzaju i gruldci poditaza.

» Wszelkie przejcia przezsciany i stropy obwodow instalacji elektrycznych weivz budynku
musz by¢ chronione przed uszkodzeniami przez przepusty.

» Zabrania si kucia przehi i instalowania przepustow w betonowych elementawtstrukcyjno-
budowlanych.



5.3. Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane dozeltia na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj tych instalacji, powinny dyzamocowane do podia (cian, stropow,
elementow konstrukcji budynku itp.) w sposob trwalywzgkdniajcy warunki lokalne i
technologiczne, w jakich dana instalaci@tie pracowata oraz sam rodzaj instalacji.

Wsporniki dla korytek instalowanych wcianie powinny by co 20 cm dhasze od szerokai
przewidzianych korytek z uwagi na wysieg do wewatrz stupy konstrukcyjne. @gi poprzeczne
korytek naley podwieszéa do elementow metalowych konstrukcji dachu. Korytka zejcia
pionowe do urzdzea nalezy zabetonowaw podtazu.

6. Kontrola jako sci i Obmiar robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petrkontrok jakaosci robot, materiatow i urglzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni systersradki techniczne do kontroli jakoi rob6t na terenie i
poza placem budowy. Wszystkie badania i pomigdalprzeprowadzane zgodnie z wymaganiami
Norm lub Aprobat Technicznych przez jednostki pdaggce odpowiednie uprawnienia budowlane.
Obmiary wykonywanych rob6t przeprowadza sv jednostkach przgtych w wycenionym
przedmiarze robot.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy stosowane do obmiaru robét podlggakceptacii
Inwestora i muszposiadéd wazne certyfikaty legalizacji.

7. Odbior robot

Po wykonaniu robot wykonawca zgtasza pisemnie ltovewi gotowd¢ inwestycji do odbioru
koncowego.

Zamawiajcy ( Inwestor) wyznacza termin odbioru robét i pagamia Wykonawgo tym terminie.
Wykonawca robot zobowkany jest do przygotowania dokumentéw potrzebnyohndleytej

oceny wykonanych robot, takich jak:

* instrukcg, DTR-ki w jezyku polskim i karty gwarancyjne,

* protokét bada i prob producenta,

« $wiadectwa jakéci, aprobaty techniczne,

* protokéty ze sprawdzeodbiorczych, w tym$wiadectwa wykonania pomiarow ochronnych.
Badania jakéci robot w czasie ich realizacji nalewykonywa zgodnie z wytycznymi wigiwych
norm i aprobat technicznych dla materiatow i systentechnologicznych.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finaloegny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ileci, jakasci | wartdsci.

Odbior jest potwierdzeniem wykonania robot zgodamigpostanowieniami zawarte] pogdiy
stronami umowy oraz zasadami sztuki i wiedzy techme;.

8. Rozliczanie rob6t

Platnag¢ za wykonanie inwestycji natg przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgijakosci robot.
Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuje min.:
* roboty przygotowawcze i transportowe,
 dostarczanie materiatow, spta i urzadzei oraz ich sktadowanie,
» wykonanie robdét zasadniczych, wylazeniowych; montaus osprztu, montau i rozruchu
urzadzen,
» wykonanie niezdnych przeld, przepustow, wykucie bruzd i wk oraz wykonanie napraw i
wyprawek tynkarskich,
» przeprowadzenie prob w celu sprawdzenia dziataoiale jest to maliwe sprawdzenie



funkcjonalndci uktadow
» wykonanie protokotéw pomiarow, odbioréw
* monta i demonta rusztowa niezlgdnych do wykonania robdét,
« uporadkowanie placu budowy po robotach,
» wykonanie bad@i préb pomontzowych.



